OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

Zestawienie projektowanej sieci kanalizacji sanitamej:

Nliska Jabtonica - Etap Il

kanaly gtéwne

dn 250 - 2.5 m.

dn 200PE (tloczny) - 1155,1 w tym 704.2 m. (przewiert, 450,9 m. wykop)
odgalezienie

dn 63 PE (ttoczny) - 482,1 m. (23.7 przewiert, 458, 4 m. wykop)

dn50 (ttoczny do UZT) - 1084,4 m (252,8 przewiert, 831,6 wykop)

Rzucéw - Etap I
kanat gtowny
dn 250 PVC 174,2 m.

Rzucéw Etap IV

kanat gtéwny

dn 250 PVC = 1610 m (w tym 26,5 m. - przewiert, 1184,1 - wykop

dn 200 PVC - 2633,8 m, w tym 933,4 m. przewiert, 1720,4 - wykop

dn 160 PCV - 361,9 m.

dn 160 PE (tloczny) - 221,1 ,. w tym 60,4 m., przewiert, 160,8 m. - wykop
dn 125 PE (ttoczny) - 60 m.

kanat boczny

dn50 PE (toczny do UZT - 384 m. w tym 103,7 m. przewiert i 280,3 wykop

Hlo$¢ UZT — 32 szt. — studnia przylaczeniowa do sieci

ilo$¢ kanatow cisneiniowych — 6 szt. (korki)

liod¢ kanatow bocznych grawitacyjnych — 170 szt. przez studnie kanalizacyjne w tym:
studnia DN630 — 30 podtaczen

studnia DN1000 - 140 podiaczen

tacznie 208 szt. studni przylaczeniowych

Razem sieci gtéwne i boczne L =8 169.7 m.

Studnie:

0O 630 PE: 8 szt.
O 800 PE (UZT): 32 szt
Dn100 190 szt.
Odwodnienie w studni DN1200 betonowa 1 szt
Odpowietrzniki do zabudowy w ziemi 2 szt.
uzT 32 szt.
Pompownie sieciowe 4 kpl.
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Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia ‘ jm. ‘ Poszcz. Razem
techn.
1 SIEC KANALIZACJNA GRAWITACYJNA - ROBOTY ZIEMNE
1.1 KNNR 1 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drég w tererkm
0111-02 pagorkowatym lub gérskim
wraz z inwentaryzacjg geodezyjng powykonawczg
Niska Jabionica - Etap Il
dn 250-2.5 m.
dn 200PE (ttoczny) - 1155,1 w tym 704.2 m.przewiert, 450,9 m. wykop
dn 63 PE (ttoczny) - 482,1 m. (23.7 przewiert, 458, 4 m. wykop
dn50 (tloczny do UZT) - 1084,4 m (252,8 przewiert, 831,6 wykop-
|Rzucéw - Ninikéw Etap Il
|dn 250 PVC 174,2 m.
Rzucdéw Etap IV
dn 250 PVC = 1610 m (w tym 26,5 m. - przewiert, 1184,1 - wykop
dn 200 PVC - 2633,8 m. w tym 933,4 m. przewiert, 1720,4 - wykop
dn 160 PCV - 361,9 m.
dn 160 PE (ttoczny) - 221,1 ,. w tym 60,4 m., przewiert, 160,8 m. - wykop
dn 125 PE (floczny) - 60 m.
dn50 PE (ttoczny do UZT - 384 m. w tym 103,7 m. przewiert i 280,3 wy-
kop
Razem sieci L = 8 169.7 m.
18,169 km 8,169
| RAZEM 8,169|
1.2|KNR 2-01 Reczne usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 15 |m?
0125-02 cm z darnig z przerzutem
5912,6*1,1*0.05 m?2 325,193
| RAZEM 325,193
1.3/KNNR 1 Usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 15 cm za pam?
0113-01 mocg spycharek
5912,6*1,1*0.95 m? 6178,667!
' RAZEM | 6178667
1.4/ KNR AT-11 Wykopy liniowe o gt. do 2,8 m o szer. do 1,0-1,5 m w gruncie kat. I-ll w |m? |
0101-04 umocnieniu stupowo-liniowym "PODLASIE 1" koparka 0,60 m3
wg. zestawienia sieci
5912,6*1,1*0,55 m3 3577,123
|RAZEM 3677,123
1.5/ KNR AT-11 | Wykopy liniowe o gt. do 2,8 m o szer. do 1,0-1,5 m w gruncie kat. IVw  |m?
0101-06 umocnieniu stupowo-liniowym "PODLASIE 1" koparka 0,60 m3
5912.6*1.1*2.01 m? 13072.759
RAZEM 13072,759
1.6/ KNNR 4 Podioza pod kanaly grawitacyjne i obiekty 2 materiatéw sypkich grub. 20 |m?
1411-03 cm tacznie z dostawg
- podsypka 20cm
- obsypka 20cm
- nadsypka 20cm
5912,6*0,9*0.6 m? 3192,804
RAZEM 3192,804
1.7/KNNR 1 Zasypywanie wykopdw o §cianach pionowych o szerokosci 0.8-2.5mi |m?
0318-03 gteb.do 3.0 m w gr.kat. I-ll
({(poz.1.2+poz.1.3)*0,15+p0oz.1.4+poz.1.5-p0z.1.6]*0,2 m? 2886.531
i RAZEM 2886,531
WKNR 2-01 Zasypywanie wykopdw spycharkami z przemieszczeniem gruntu na odle{m3
0230-01 | t05¢ do 10 m w gruncie kat. I-l|
((poz.1.2+p0z.1.3)*0,15+p0oz.1.4+poz.1.5-p0z.1.6)*0.8 m3 11646,126
] RAZEM 11546,126|
1.9/ KNR-W 2- Zageszczenie nasypow zageszczarkami; grunty sypkie kat. I-ll} m3
101 0228-03
| poz.1.6+poz.1.7+poz.1.8 m3 17625461
RAZEM 17625,461
1.10|KNNR 1 |Rgczne rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow lezgcej wzdiuz krawe m® |
0504-01 dzi; grunt kat.I-ll
studnie
5356,5*3,.14*0,1*0.1+0.5*0,5*3.14*222+3,14*0,3*0.3*8 m? 344,694
RAZEM 344,694
1.11|KNNR 1 igtofittry o $rednicy do 50 mm wplukiwane w grunt bezposrednio bez ob- szt.
0605-02 sypki do giebokosci 6 m.
200/2 szt. 100,000
RAZEM 100,000|
2 SIEC KANALIZACYJNA GRAWITACYJNA | CISNIENIOWA - ROBOTY MONTAZOWE
21 |KNNR 4 Kanaty z rur PVC fgczonych na wcisk o §r. zewn. 250 mm m |
1308-04
1360.8 m 1360,800
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RAZEM 1360,800
2.2 Przewiert sterowany rura Dn 250PERC m
4265 m 426.500
] RAZEM 426,500
2.3/KNNR 4 Kanaly z rur PVC faczonych na wcisk o 8r. zewn. 200 mm m
1308-03
| 17204 m 1720,400
RAZEM 1720,400
2.4 Przewiert sterowany rura Dn 200PERC m
9334 m 933,400
RAZEM 933,400
2.5/KNNR 4 Kanaly z rur PVC taczonych na wcisk o §r. zewn. 160 mm m
1308-02
361.9 m 361,900
| RAZEM 361,900
2.6/KNNR 4 |Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietylenowych (PE, PEHIm
1009-09 o §r.zewnetrznej 200 mm
4509 m 450,900
RAZEM 450,900
2.7 Przewiert sterowany rura Dn 200PERC m
7032 m 703,200
RAZEM 703,200
2.8/KNNR 4 Sieci wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietylenowych (PE, PEHIm |
1009-07 o $r.zewnetrznej 160 mm
160.8 m 160,800
RAZEM 160,800
29 Przewiert sterowany rura Dn 160PERC m
60,4 m 60,400
RAZEM 60.,400|
2.10/KNNR 4 Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietylenowych (PE, PEHIm
1009-05 o $r.zewnetrznej 125 mm
60.0 m 60.000
RAZEM 60,000
2.11/KNNR 4 Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietylenowych (PE, PEHIm
1009-01 o §r.zewngtrznej 63 mm
4584 m 458,400
|RAZEM 458,400
212 Przewiert sterowany rura Dn 63PERC m |
237 m 23,700
RAZEM 23,700
2.13/KNNR 11 Przytacza wodociagowe z rur cisnieniowych PE o $r. zewn.-50 mm m
0307-01
1111.9 m 1111900
| RAZEM 1111,900
214 Przewiert sterowany rura Dn 50PERC m
356.5 m 356,500
| RAZEM | 356,500
2.15|KNNR 11 Studzienki kanalizacyjne z gotowych elementéw z tworzyw sztucznych o|szt.
0406-05 §r. 800 mm i gtebokosci 2.4 m, komoary przepompowni prizydomowych
32 szt 32.000
RAZEM 32,000
2.16|KNNR 11 Studzienki kanalizacyjne z gotowych elementoéw z tworzyw sztucznych o |szt.
0406-03 $r. 630 mm i glebokosci 2.0 m |
8 szt. 8,000
RAZEM 8,000
2.17|KNNR 4 Studnie rewizyjne z kregéw betonowych o §r. 1000 mm w gotowym wyko stud.
1413-01 pie o giebokosci 3m
190 stud. 180.000
RAZEM | 190,000
2.18/KNNR 4 Studnie rewizyjne z kregéw betonowych o sr. 1000 mm w gotowym wyko [0.5 m]
1413-02 pie za kazde 0.5 m r6znicy gteb. stud.
-300 [0.5m]  -300,000
stud.
| RAZEM -300,000
2.19|KNNR 4 | Studnie rewizyjne z kregéw betonowych o §r. 1200 mm w gotowym wyko| stud.
1413-03 pie o gleboko$ci 3m
| odwodnienie w studni dn1200, betonowa
1 stud. 1,000
RAZEM 1,000
2.20 Odpowietrzeniki zabudowane w ziemi kpl. [
2 kpl.
2 kpl. 2,000
|RAZEM 2,000
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Poszcz.

Razem

2.21

32 kpl.

Przepompownie przydomowe kpl.

32 kpl.

32,000

RAZEM |

32,000

;Puepompownia P2 Niska Jabtonica

Przepompownia P2

do instalacji stacjonamej montowanej na kolanie sprzegajacym DN8O,
opuszczang po dwoch prowadnicach rurowych ze stali nierdzewnej EN 1
4301 (AISI 304); Kazda pompa wyposazona w hydrodynamiczny zawor
ptuczacy wraz z instalacjg pluczaca

Wydatek Qmin=108m3/h =30 /s przy Hc=23,0 m

Obroty pompy 1500abr/min

Moc nominalna 18,0 kw;

Rzeczywiste parametry pracy: Q=112,65m3/h=31,29 I/s przy Hc=

|wysokosc komory 4.1 m.

Pompa powinna by¢ pompg wirowa odsrodkowa manoblokowa, zatapialng

25,02m, moc P2=14,69kW KOmora przepompowni dn2500 mm. , zelbef,

|Przepompownia P2 Niska Jablonica kpl.

1 kpl.

1,000

RAZEM

1,000

3.2

utwardzenie terenu bitum 25 m2 = 25* 1100 = 27 500 zt.
Oswietlenie -1 lampa sodowa 9000 zt.
Ziacze energetyczne 8000 zi.

1

Zagospodarowanie terenu pompowni kpl.

kpl.

1.000

|RAZEM

1,000

3.3

Przepompownie sterowane beda przez sterownik mikroprocesorowy
umieszczony na drzwiach wewnetrznych szafki. W trybie normalnej pracy
pompowni sterownik powinien automatycznie w zalezno$ci od pomiaru pp
ziomu medium sterowa¢ pracg pomp. Sterownik powinien taczy¢é w sobie
funkcje sterowania i monitoringu.

Oprogramowanie oraz system wizualizacji i monitoringu ma wspétpraco-
wac z istniejacym w Zaktadzie Gospodarki Komunalnej w Borkowicach

systemem monitoringu. |

Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego:

a) wyposazenie:

- sterownik pracy przepompowni programowainy z wbudowanym modute
nadawczo- odbiorczym GPRS/GSM oraz GPS

- wyswietlacz |LCD umozliwiajacy prezentowanie aktualnego stanu i zmia
ne podstawowych parametréw pracy pompowni, przekatna min. 4,3”

- kontrolka informujgca o stanie zasilania
- kontrolka infermujaca o stanie komunikacji GPRS/GSM
- kontrolka informujaca o sranie aktywnosci wejsé alarmowych

- 1 wejsécie analogowe o zakresie pomiarowym 4-20mA (do podtaczenia
sondy hydrostatycznej na podstawie ktdrej zalgczane sg pompy)

- 2 wejscia analogowe 4-20mA (do podiagczenia przektadnikéw pradowych
stuzgcych do pomiaru pradu pobieranego przez kazdg z pomp)

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 0-10mA (jako rezerwa)
- konstrukcja umozliwiajgca montaz na szynie DIN 35mm

- stopieni ochrony IP40

- modut GPRS/GSM EGSM900/1800

- modut GPS

- napiecie zasilania state 12/24V

- dodatkowy akumulator umozliwiajacy praceg urzadzenia w przypadku za-
niku zasilania giéwnego

Norma PRO Wersja 4.79 Nr seryjny: 5022 Uzytkownik: Praenca
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- gniazdo antenowe GSM

- gniazdo antenowe GPS

- gniazdo karty SIM

- panel czotowy urzadzenia monitorujgcego wyposazony w: wyswietlacz
LCD przekatna min. 4,3", kontrolke informujaca o stanie aktywno$ci wejs-

cia alarmowego, kontrolke informujaca o prawidtowosci zalogowania sie
sterownika do sieci GPRS)

b) mozliwosci:

- wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjS¢ modutu telemetrycir
nego oraz jego rejestréw wewnetrznych do stacji monitorujgcej w ramach
ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

- sterowanie pracg obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z plywa-
kow i sondy hydrostatycznej

- prezentacja potozenia pompowni wg wskaznika GPS na mapie wektoror
wej w aplikacji

- podglad podstawowych informaciji o dziataniu i stanie przepompowni ( zia-
logowanie do sieci GSM wraz z poziomem sygnalu GSM, wejscia i wyjécla
sterownika, aktualny poziom $ciekdw, nastawione poziomy pracy przepom-
powni z mozliwos$cig ich zmiany, liczba zatgczen kazdej z pomp, liczba gp
dzin pracy kazdej z pomp, prad pobierany przez pompy, prezentacja na
wyswietlaczu komunikatéw takich jak brak zasilania, poziom suchobiegu,
poziom przelewu, awarii kazdej z pomp osobno, pracy kazdej z pomp
osobno, awarii sondy hydrostatycznej).

| Sygnaty wprowadzane do modutu:

Wszystkie sygnaly biname maja by¢ wprowadzone z przekaznikdw po-
maocniczych:

a) wejscia (24 VDC):

- zasilanie giéwne na obiekcie (wiaczone/wylaczone)

- tryb pracy (reczny, automatyczny)

- awaria pompy nr 1 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)

- awaria pompy nr 2 (kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego)

- kontrola otwarcia drzwi szafy sterowniczej oraz wlazu pompowni (wtam#
nie do obiektu)

- kontrola plywaka suchobiegu (poziom min)
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania (poziom max)

- sygnai z sondy hydrostatycznej (4-20mA) dobezpieczony bezpiecznikien
30mA

- zalgczenie pompy nr 1 — potwierdzenie pracy ze stycznika
- zalagczenie pompy nr 2 — potwierdzenie pracy ze stycznika

b) wyjécia (zalaczenie przekaznikéw napieciem 24 VDC):

- zalgczenie pompy nr 1
- zatgczenie pompy nr 2

- zatgczenie odstawienia pompowni z pracy

- zalgczenie odstawienia pompy nr 1

-6-
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- zalgczenie odstawienia pompy nr 2

- zalgczenie sygnatu optycznego syrenki alarmowej

Wymagania dotyczace funkcji sterownikéw przepompowni $ciekéw. Ste-
rownik mikroprocesorowy powinien realizowac nastepujace funkcje: |

- napfzemienng pracg pomp

- kontrole termikéw pompy i wytacznikéw silnikowych

- kontrole wytacznikéw plywakowych suchobiegu oraz przelewu
- kontrole pracy pompy

- kontrole prawidtowo$ci zasilania

- kontrole wiamania do obiektu pompowni

- kontrole tadowania akumulatora podtrzymujgcego

- kontrole pradu pobieranego przez pompy

- prace w oparciu o sonde hydrostatyczng poziomu medium

- zliczanie czasu pracy pomp oraz iloci ich zataczen z podziatem na re-
jestr staty

i tymczasowy

- ptynne ustawienie zakresu pomiarowego sondy hydrostatycznej

- plynne ustawienie poziomdw sterowania (suchobiegu, wylgczenia, zala
czenia, przelewu, poziom suchobiegu i przelewu niezalezny od sygnaliz.

z wylgeznikéw plywakowych zabezpieczajgcych tylko dla sondy hydrosta
tycznej).
1

ji

kpl.

1.000

RAZEM |

1,000

.Plzegompownia P1 Rzucoéw

Przepompownia P1 Rzucow

Przepompownia P1 |
Pompa powinna by¢ pompa wirowa odsrodkowa monoblokowa, zatapialn
do instalacji stacjonarnej montowanej na kolanie sprzegajacym DN8O,
opuszczang po dwdch prowadnicach rurowych ze stali nierdzewnej EN 1
4301 (AIS| 304); Kazda pompa wyposazona w hydrodynamiczny zawor
pluczacy wraz z instalacjg phuczaca
Wydatek Qmin=83,0m3/h =23,0 I/s przy Hc=5,0 m

Obroty pompy 10000br/min

Moc nominalna 1,4 kW,

Rzeczywiste parametry pracy: Q=82,44m3/h=22,90 /s przy Hc=5,05m
|moc P2=1,92kW

komory Hp =4.5m wiaz dn800 typu ciez-
kiego
1

Komora pompowni dn 2500 zelbet wysokosc

'kpl.

q

kpd.

1.000

RAZEM

1,000

Zagospodarowanie terenu pompowni P1 Rzucéw

Zagospodarowanie terenu pompowni
ogrodzenie tenenu pompowni siatka panelowa na stupkach ocynk | = 20
mb, furtka szer. 1.5 m. 20"250 + 1200 =

nowa 20 m2 20* 850 = 13 000 zt.
Oswietlenie -1 lampa sodowa 9 000 zt.

Zigcze energetyczne 8 000 z1.

1

6 200 zi. utwardzenie terenu kostka betot

kpl.

(kpl.

1,000

RAZEM

1,000

sterowanie i automatyka pompowni P1 Rzucéw

Sterowanie i automatyka pompowni P1 Rzucow

Przepompownie sterowane beda przez sterownik mikroprocesorowy
umieszczony na drzwiach wewnetrznych szafki. W trybie normalnej prac

-7-
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pompowni sterownik powinien automatycznie w zaleznosci od pomiaru pg-
ziomu medium sterowaé praca pomp. Sterownik powinien taczyé w sobie|
funkgcje sterowania i monitoringu.

Oprogramowanie oraz system wizualizacji i monitoringu ma wspotpraco-
wac z istniejgcym w-Zaktadzie Gospodarki Komunalnej w Borkowicach
systemem monitoringu.

|
Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego:

a) wyposazenie:

3

- sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modute
nadawczo- odbiorczym GPRS/GSM oraz GPS

- wyswietlacz LCD umozliwiajacy prezentowanie aktualnego stanu i zmiar
ne podstawowych parametréw pracy pompowni, przekatna min. 4,3”

- kontrolka informujaca o stanie zasilania
- kontrolka informujgca o stanie komunikacji GPRS/GSM

- kontrolka informujaca o sranie aktywnosci wejs¢ alarmowych

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4-20mA (do podiaczenia
sondy hydrostatycznej na podstawie ktdrej zalaczane s3 pompy)

- 2 wejécia analogowe 4-20mA (do podigczenia przektadnikdw pradowych
stuzgeych do pomiaru pradu pobieranego przez kazdg z pomp)

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 0-10mA (jako rezerwa)
- konstrukcja umozliwiajgca montaz na szynie DIN 35mm

- stopiert ochrony IP40

- modul GPRS/GSM EGSM900/1800

- modut GPS

- napiecie zasilania state 12/24V

- dodatkowy akumulator umozliwiajacy prace urzadzenia w przypadku za-
niku zasilania gléwnego

- gniazdo antenowe GSM

- gniazdo antenowe GPS |
- gniazdo karty SIM

- panel czotowy urzadzenia monitorujgcego wyposazony w: wyswietlacz |
LCD przekatna min. 4,3", kontrolke informujgcg o stanie aktywnosci wej

cia alarmowego, kontrolke informujaca o prawidtowosci zalogowania sie
sterownika do sieci GPRS)

b) mozliwosci:

- wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejsc i wyjs¢ modutu telemetryce-
nego oraz jego rejestrow wewnetrznych do stacji monitorujacej w ramach
ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

- sterowanie praca obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z plywa-
‘kéw i sondy hydrostatycznej

- prezentacja potozenia pompowni wg wskaZznika GPS na mapie wektoror
wej w aplikacji

- podglad podstawowych informaciji o dziataniu i stanie przepompowni ( j’i-
logowanie do sieci GSM wraz z poziomem sygnatu GSM, wejécia i wyjicla
sterownika, aktualny poziom $ciekéw, nastawione poziomy pracy przepom-
powni z mozliwoscig ich zmiany, liczba zalaczen kazdej z pomp, liczba gp-
dzin pracy kazdej z pomp, prad pobierany przez pompy, prezentacja na

-8-
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j.m. ‘ Poszcz.

Razem

wyswietlaczu komunikatéw takich jak brak zasilania, poziom suchobiegu
poziom przelewu, awarii kazdej z pomp osobno, pracy kazdej z pomp
osobno, awarii sondy hydrostatycznej).

Sygnaty wprowadzane do modutu:

Wszystkie sygnaty binare majg by¢ wprowadzone z przekaznikéw po-
mocniczych:

a) wejscia (24 VDC):

- zasilanie gléwne na obiekcie (wigczone/wylgczone)

- tryb pracy (reczny, automatyczny)

- awaria pompy nr 1 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)

- awaria pompy nr 2 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)

- kontrola otwarcia drzwi szafy sterowniczej oraz wiazu pompowni (wlama-
nie do obiektu)

- kontrola pltywaka suchobiegu (poziom min)
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania (poziom max)

- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20mA) dobezpieczony bezpiecznikiem
30mA

- zataczenie pompy nr 1 — potwierdzenie pracy ze stycznika

- zatgczenie pompy nr 2 — potwierdzenie pracy ze stycznika

b) wyjscia (zatgczenie przekaznikéw napigciem 24 VDC):
i- zataczenie pompy nr 1

|- zatgczenie pompy nr 2

- zalgczenie odstawienia pompowni z pracy

- zataczenie odstawienia pompy nr 1

- zalgczenie odstawienia pompy nr 2

- zalgczenie sygnalu optycznego syrenki alarmowej

Wymagania dotyczace funkgji sterownikéw przepompowni $ciekéw. Ste-
rownik mikroprocesorowy powinien realizowac nastepujgce funkcje:

- naprzemienna prace pomp

- kontrole termikéw pompy i wylacznikow silnikowych

- kontrole wytacznikow plywakowych suchobiegu oraz przelewu
- kontrole pracy pompy

- kontrole prawidiowosci zasilania

- kontrole wiamania do obiektu pompowni

- kontrole fadowania akumulatora podtrzymujacego

- kontrole pradu pobieranego przez pompy

- prace w oparciu o sonde hydrostatyczng poziomu medium

- zliczanie czasu pracy pomp oraz ilosci ich zalaczen z podziatem na re-
jestr staty

Norma PRO Wersja 4.79 Nr seryjny: 5022 Uzytkownlk: Proenco
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jom.

Poszcz.

Razem

T

i tymczasowy

- plynne ustawienie zakresu pomiarowego sondy hydrostatycznej

z wytacznikow plywakowych zabezpieczajacych tylko dla sondy hydrosta
tycznej).
1

- plynne ustawienie pozioméw sterowania (suchobiegu, wylgczenia, zala{
czenia, przelewu, poziom suchobiegu i przelewu niezalezny od sygnalizacii

kpl.

1,000,

RAZEM

1,000

|Przepompownia P2 Rzucéw

Pompa powinna by¢ pompa wirowa od$rodkowa monoblokowa, zatapial
do instalacji stacjonarmej montowanej na kolanie sprzegajacym DN8O,
opuszczang po dwoch prowadnicach rurowych ze stali nierdzewnej EN 1
4301 (AlS] 304); Kazda pompa wyposazona w hydrodynamiczny zawor
pluczacy wraz z instalacja ptuczacg

Wydatek Qmin=54,0m3/h =15 Us przy Hc=8,0 m

Obroty pompy 15000br/min

Moc nominalna 2,3 kW,

Rzeczywiste parametry pracy: Q=55,67m3/h=15,46 l/s przy Hc=8,50m
moc P2=1,94kW komora pompowni zel-
betowa dn2000 mm. hc = 4,8 m.

;

Przepompownia P2 |‘lkpl.

E]

kpl.

1,000

|RAZEM

1,000

Zagospodarowanie terenu pompowni P2 Rzucéw

Zagospodarowanie terenu pompowni
ogrodzenie tenenu pompowni siatka panelowa na stupkach ocynk | = 20
mb, furtka szer. 1.5 m. 20%250 + 1200 =

nowa 20 m2 20* 650 = 13 000 zt.
Oswietlenie -1 lampa sodowa 9000 zt.

Ziacze energetyczne 8 000 zt.

1

6 200 zi. utwardzenie terenu kostka betot

kpt.

kpl.

1.000

|RAZEM |

1.000

Sterowanie i automatyka pompowni P2 Rzucéw

Sterowanie i automatyka pompowni P2 Rzucéw

Przepompownie sterowane beda przez sterownik mikroprocesorowy
umieszczony na drzwiach wewnetrznych szafki. W trybie normalnej prac!
pompowni sterownik powinien automatycznie w zaleznosci od pomiaru p
ziomu medium sterowac¢ pracg pomp. Sterownik powinien tgczyc w sobie
funkcje sterowania i monitoringu.

Oprogramowanie oraz system wizualizacji i monitoringu ma wspéipraco-
waé z istniejacym w Zaktadzie Gospodarki Komunalnej w Borkowicach

| systemem monitoringu.

Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modulu telemetrycznego:

a) wyposazenie:

nadawczo- odbiorczym GPRS/GSM oraz GPS

ne podstawowych parametrow pracy pompowni, przekatna min. 4,3”

- kontrolka informujgca o stanie zasilania

- kontrolka informujgca o stanie komunikacji GPRS/GSM

- kontrolka informujaca o sranie aktywnosci wejs¢ alarmowych

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4-20mA (do podiaczenia
sondy hydrostatycznej na podstawie ktorej zalgczane sg pompy)
stuzacych do pomiaru pradu pobieranego przez kazdg z pomp)

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 0-10mA (jako rezerwa)

- konstrukcja umozliwiajaca montaz na szynie DIN 35mm

-10-
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- sterownik pracy przepompowni programowainy z wbudowanym modulem

- wyéwietlacz LCD umozliwiajgcy prezentowanie aktualnego stanu i zmiar

kpl.

{
0

- 2 wejscia analogowe 4-20mA (do podigczenia przekiadnikéw pradowych,
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techn.

- stopient ochrony P40

- modut GPRS/GSM EGSM900/1800
- modut GPS

- napiecie zasilania state 12/24V

- dodatkowy akumulator umozliwiajacy prace urzadzenia w przypadku za-
niku zasilania gtéwnego

- gniazdo antenowe GSM

- gniazdo antenowe GPS
- gniazdo karty SIM

- panel czolowy urzadzenia monitorujgcego wyposazony w: wyswietlacz
LCD przekatna min. 4,3”, kontrolke informujgca o stanie aktywnosci wejs-
cia alarmowego, kontrolke informujacg o prawidlowosci zalogowania sie
sterownika do sieci GPRS)

b) mozliwosci:

- wysylanie zdarzeniowe peinego stanu wejsé i wyj$¢ modutu telemetryck
nego oraz jego rejestrow wewnetrznych do stacji monitorujacej w ramach |

Iuslugi GPRS dowolnego operatora GSM

- sterowanie pracg obiekiu — przepompowni na podstawie sygnatu z plywa-
kéw i sondy hydrostatycznej

- prezentacja polozenia pompowni wg wskaznika GPS na mapie wektoro-
wej w aplikaciji

- podglad podstawowych informacii o dziataniu i stanie przepompowni ( Za-
logowanie do sieci GSM wraz z poziomem sygnatu GSM, wejscia i wyjscla
sterownika, aktualny poziom $ciekéw, nastawione poziomy pracy przepoim-
powni z mozliwoscig ich zmiany, liczba zalgczen kazdej z pomp, liczba go-
dzin pracy kazdej z pomp, prad pobierany przez pompy, prezentacja na
wyswietlaczu komunikatéw takich jak brak zasilania, poziom suchobiegu,
poziom przelewu, awarii kazdej z pomp osobno, pracy kazdej z pomp
osobno, awarii sondy hydrostatycznej).

Sygnaly wprowadzane do modutu:

Wszystkie sygnaly binarmne maja by¢ wprowadzone z przekaznikéw po-
mocniczych:

a) wejscia (24 VDC):

- zasilanie gtdwne na obiekcie (wlaczone/wylaczone)

- tryb pracy (reczny, automatyczny)

- awaria pompy nr 1 (kontrola termika pompy i wytgcznika silnikowego)

- awaria pompy nr 2 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)

- kontrola otwarcia drzwi szafy sterowniczej oraz wtazu pompowni (wtama-
nie do obiektu)

- kontrola ptywaka suchobiegu (poziom min)

- kontrola plywaka alarmowego — przelania (poziom max)

3

- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20mA}) dobezpieczony bezpiecznikie
30mA

- zalgczenie pompy nr 1 — potwierdzenie pracy ze stycznika

-41-
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- zatgczenie pompy nr 2 — potwierdzenie pracy ze stycznika

b) wyjécia {zatgczenie przekaznikdow napieciem 24 VDC):

- zatgczenie pompy nr 1

- zalaczenie pompy nr 2

- zalaczenie odstawienia pompowni z pracy
- zalgczenie odstawienia pompy nr 1
- zalgczenie odstawienia pompy nr 2

- zalaczenie sygnatu optycznego syrenki alarmowej

Wymagania dotyczgce funkgcji sterownikéw przepompowni Sciekow. Ste-
rownik mikroprocesorowy powinien realizowac¢ nastepujace funkcje:

- naprzemienng prace pomp

- kontrole termikéw pompy i wytacznikéw silnikowych

- kontrole wylgcznikéw plywakowych suchobiegu oraz przelewu
- kontrole pracy pompy

- kontrole prawidtowosci zasilania

- kontrole wlamania do obiektu pompowni

- kontrole tadowania akumulatora podtrzymujacego

- kontrole pradu pobieranego przez pompy

- prace w oparciu o sonde hydrostatyczng poziomu medium

- zliczanie czasu pracy pomp oraz ilosci ich zataczen z podziatem na re-
jestr staly

i tymczasowy
- plynne ustawienie zakresu pomiarowego sondy hydrostatycznej
- plynne ustawienie poziomow sterowania (suchobiegu, wylgczenia, zalg

tycznej).
1

czenia, przelewu, poziom suchobiegu i przelewu niezalezny od sygnalizacii
z wylacznikéw ptywakowych zabezpieczajacych tylko dla sondy hydrostar

kpl.

1.000

RAZEM

1,000

10

Przepompownia P3 Rzucéw

10.1

Przepompownia P3
Pompa powinna by¢ pompg wirowg adérodkowa monoblokowa, zatapialr)
do instalacji stacjonarnej montowanej na kolanie sprzegajagcym DN8O,
opuszczang po dwoch prowadnicach rurowych ze stali nierdzewnej EN 1
4301 (AISI 304); Kazda pompa wyposazona w hydrodynamiczny zawér
ptuczacy wraz z instalacjg ptuczacg

Wydatek Qmin=61,0m3/h =17 I/s przy Hc=5,0 m

Obroty pompy 15000br/min

Moc nominalna 1,3 kW,

Rzeczywiste parametry pracy: Q=62,34m3/h=17,31 l/s przy Hc=5,22m,
moc P2=1,31kW
1 |

kpl.

£

kpl.

1.000

RAZEM

1,000

1

Zagospodarowanie terenu pompowni P3 Rzucéw

1.1

Zagospodarowanie terenu pompowni

ogrodzenie tenenu pompowni siatka panelowa na stupkach ocynk | = 20
mb, furtka szer. 1.5 m. 20*250 + 1200 =
|6 200 zt. utwardzenie terenu kostka beto
nowa 20 m2 20* 650 = 13 000 zt.
Qswietlenie -1 lampa sodowa 9 000 zt.

Ztacze energetyczne 8 000 zt.

1

kpl.

kpl.

1,000

Norma PRO Wersja 4.79 Nr seryjny:

-12-

5022 Uzytkownik: Proenco



PRZEDMIAR

Przepompownie sterowane beda przez sterownik mikroprocesorowy |
umieszczony na drzwiach wewnetrznych szafki. W trybie normalnej pracy
pompowni sterownik powinien automatycznie w zaleznosci od pomiaru pp-
ziomu medium sterowaé pracg pomp. Sterownik powinien taczy¢ w sobie|
funkcje sterowania i monitoringu.

Oprogramowanie oraz system wizualizacji i monitoringu ma wspéipraco-
wac z istniejgcym w Zaktadzie Gospodarki Komunalnej w Borkowicach
systemem monitoringu.

Wytyczne odno$nie wyposaZzenia i mozliwo$ci modutu telemetrycznego:

a) wyposazenie:

3

- sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym module
nadawczo- odbiorczym GPRS/GSM oraz GPS

- wyswietlacz LCD umozliwiajacy prezentowanie aktualnego stanu i zmia-
ne podstawowych parametréw pracy pompowni, przekatna min. 4,3”

- kontrolka informujaca o stanie zasilania
- kontrolka informujgca o stanie komunikacji GPRS/GSM
- kontrolka informujgca o sranie aktywnosci wejs¢ alarmowych

- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4-20mA (do podtaczenia
sondy hydrostatycznej na podstawie ktorej zataczane sg pompy)

- 2 wejécia analogowe 4-20mA (do podtaczenia przekladnikéw pradowych,
stuzgcych do pomiaru pradu pobieranego przez kazda z pomp)

|- 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 0-10mA (jako rezerwa)
- konstrukcja umozliwiajaca montaz na szynie DIN 35mm

- stopien ochrony IP40

- modut GPRS/GSM EGSM900/1800

- modut GPS

- napigcie zasilania state 12/24V

- dodatkowy akumulator umozliwiajacy prace urzgdzenia w przypadku za-
niku zasilania gtéwnego

- gniazdo antenowe GSM

- gniazdo antenowe GPS
- ghiazdo karty SIM

- panel czotowy urzadzenia monitorujgcego wyposazony w: wyswietlacz
LCD przekatna min. 4,3”, kontrolke informujgca o stanie aktywnosci wejs-
cia alarmowego, kontrolke informujacg o prawidlowosci zalogowania sie
sterownika do sieci GPRS)

b) mozliwosci:

- wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejéé i wyj§é modutu telemetryci-
nego oraz jego rejestrow wewnetrznych do stacji monitorujgcej w ramach
ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

- sterowanie pracg obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z pfywa-
kéw i sondy hydrostatycznej

- prezentacja potozenia pompowni wg wskaznika GPS na mapie wektoror
|wej w aplikacji

-13 -
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- podglad podstawowych informaciji o dziataniu i stanie przepompowni ( za-
logowanie do sieci GSM wraz z poziomem sygnatu GSM, wejscia i wyjscia
sterownika, aktualny poziom $ciekdw, nastawione poziomy pracy przepom-
powni z mozliwosciag ich zmiany, liczba zalaczen kazdej z pomp, liczba go-
dzin pracy kazdej z pomp, prad pobierany przez pompy, prezentacja na
wySwietlaczu komunikatow takich jak brak zasilania, poziom suchobiegu,
poziom przelewu, awarii kazdej z pomp osobno, pracy kazdej z pomp
osobno, awarii sondy hydrostatycznej). |

Sygnaly wprowadzane do moduiu:

Wszystkie sygnaly binarme majg by¢ wprowadzone z przekaznikéw po-
maocniczych:

a) wejscia (24 VDC):

- zasilanie giéwne na obiekcie (wlaczone/wylaczone)

- tryb pracy (reczny, automatyczny)

- awaria pompy nr 1 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)
- awaria pompy nr 2 (kontrola termika pompy i wylgcznika silnikowego)

- kontrola otwarcia drzwi szafy sterowniczej oraz wtazu pompowni (wlama-
nie do obiektu)

- kontrola plywaka suchobiegu (poziom min})

- kontrola ptywaka alarmowego — przelania {poziom max)

3

- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20mA) dobezpieczony bezpiecznikie
30mA

|- zalgczenie pompy nr 1 — potwierdzenie pracy ze stycznika
|- zatgczenie pompy nr 2 - potwierdzenie pracy ze stycznika
b) wyjscia (zatgczenie przekaznikdow napigeciem 24 VDC):

- zatgczenie pompy nr 1

- zalgczenie pompy nr 2

- zalaczenie odstawienia pompowni z pracy

|- zalgczenie odstawienia pompy nr 1
- zalgczenie odstawienia pompy nr 2

- zatgczenie sygnatu optycznego syrenki alarmowej

Wymagania dotyczace funkcji sterownikow przepompowni $ciekéw. Ste-
rownik mikroprocesorowy powinien realizowac nastepujace funkcje:

- naprzemienng prace pomp
|- kontrole termikéw pompy i wylacznikéw silnikowych

- kontrole wylacznikéw plywakowych suchobiegu oraz przelewu

- kontrole pracy pompy
- kontrole prawidtowosci zasilania
- kontrole witamania do obiektu pompowni

- kontrole fadowania akumulatora podtrzymujacego

- kontrole pradu pobieranego przez pompy

-14-
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- prace w oparciu o sonde hydrostatyczng poziomu medium

- zliczanie czasu pracy pomp oraz ilo$ci ich zataczen z podziatem na re-

jestr staty

i tymczasowy

- plynne ustawienie zakresu pomiarowego sondy hydrostatycznej

- plynne ustawienie pozioméw sterowania (suchobiegu, wylaczenia, zata,
czenia, przelewu, poziom suchobiegu i przelewu niezalezny od sygnaliz
z wylgcznikéw plywakowych zabezpieczajgcych tylko dla sondy hydrosta

tycznej).
1

Ji

kpl.

1.000

[RAZEM |

1,000
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